Ethologie de la population d'GEdicnemes criards (Burhinus oedicnemus)
en vallée de Seine-Aval : Suivis 2020 - 2021
Apports des données GPS
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Home Contexte ] i ‘Objectifs Partenaires News Contact

Le projet national oedicnéeme criard

La France accueille 21% des effectifs européens d’cedicnéme criards, nichant aussi bien dans les milieux steppiques naturels que dans
les cultures intensives.
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Contexte reglementaire

Projet Local de suivi de ’'Oedicheme criard

N° 13 616*01
DEMANDE DE DEROGATION
POUR [x] LA CAPTURE OU L'ENLEVEMENT *
LA DESTRUCTION *
[X] LA PERTURBATION INTENTIONNELLE *
DE SPECIMENS D'ESPECES ANIMALES PROTEGEES
* cocher la case comespondant & I'opération faisant I'objet de 1a demande

Titre 1 du livre [V du code de I'environnement
Arrté du 19 feveicr 2007 fixant les conditions de demande et d'instruction des dérogations
définies au 4° de V'article L 411-2 du code 'environnement portant sur des espéces de faunc et de flore sauvages protégées

Nom et Prénom : ..BAUDOIN Gérard..................ccooooeeii
ou Dénomination (pour les personnes morales) : A S.EE de. de. ! dEpbne
Nom et Prénom du mandataire (le cas échéant) : ... s«
Adressc : N°.44....... Rue ...........Route de VELANNES
Commune ... EPONE
Code postal ...78680.......
Nature des activités [Etudes, protections, conservation.des.espéces et.des milieux..

Qualifioabion’s . ... g e S R S G R R R S B e,

B. QUELS SONT LES SPECIMENS CONCERNES PAR L OPERATION

g Quantité Description (1)
Nom commun
Bl Burhinus oedicnemus 20 igup'es Adultes et poussins de plus de 15 jours
140 ad
Oedicneme crard R
B2
B3
B4
BS

(1) nature des spécimens, sexe, signes particuliers
€. QUELLE EST LA FINALITE DE L'OPERATION *

Etude génétique ou biométrique
Etude scientifique autre

Protection de la sécurité publique

Motif d"intérét public majeur
Prévention de dommages 4 I"élevage Détention en petites quantités
Prévention de dommages aux pécheries Autres

Préciser I'action générale dans laquelle s”inscrit I"opération, I'objectif, les résultats attendus, la portée locale, régionale ou

nationale : ... Suivi. des Oedicnémes en.zone Natura.2000.................. eua

Suite sur papict libre

Protection de la faune ou de la flore Prévention de dommages aux cultures (o]

| Sauvetage de spécimens Prévention de dommages aux foréts o
| Conservation des habitats Prévention de dommages aux eaux (8]
Inventaire de population Prévention de dommages 4 la propriété o

Etude écoéthologique Protection de la santé publique a

a

o

o

DO EEREOR
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D QUELLES SONT LES MODALITES E
(renscigner d'une des nibriques sulyanies ¢

DI CAPTURE OU ENLEVE e
Capture définitive (=] Préciser la destination des animaux capturés :

S TECHNIQUES DE L'OPERATION

Voperafion considereel

Capture temporaire ® avec reldcher sur place avec relicher différe. O
S'il y a liew, préciser les conditions de conservation des animaux avant le reldcher : . Les.individus serant conditionnés en sac.
le capture, manipulé juste aprés. capture directement avec l'individu dans le sac et oiseau reliché directement dans la parcelle

de capture juste a

P

m

Burhinus oedichemus

gl

Liberté » Bgalité » Fraternité
REPUBLIQUE FRANCAISE

PREFET DES YVELINES

Direction régionale et interdépartementale
de I’environnement et de I’énergie d’lle<de-France

Service nature, paysages et ressources
Péle police de la nature, chasse et CITES

ARRETE PREFECTORAL n° 2020 DRIEE-IF/040

Portant dérogation a l'interdiction de capturer, perturber intentionnellement, marquer et
relacher sur place des spécimens d’espéces animales protégées accordée a I’Association
de Sauvegarde de I’Environnement d’Epéne (A.S.E.E.)

LE PREFET DES YVELINES,
Officier de la Légion d’honneur,
Officier de I'Ordre national du Mérite,
Officier des Palmes académiques,
Officier du Mérite agricole,

S e e — e S —— S e







Reésultats 2020 - 2 adultes (1 couple) équipés de GPS + 2 poussins bagués

e — w‘ m . : : ‘ .‘ ‘..»-L:;*" \L , ,"
) ¢ 4l VT SR ' Couple équipé de GPS 4

; P H, Adulte équipé de GPS

" Poussin non équipé



Résultats 202 1 +8 adultes eques de GPS (dont p) couples) + 1 poussin bagué
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2020 - 2021

10 adultes équipés de GPS + 3 Pulli bagués
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Le réce pteu I G PS (Global Positioning System)




Le réce pteu I G PS (Global Positioning System)




Le réce pteu I G PS (Global Positioning System)

Poids du récepteur doit < 3% du poids de |'oiseau.
Modele choisi = OT-10-3G = 10g pour oiseau >300g
Poids d’'un Oedicneme adulte : 420g a 490gC

Colt du récepteur : 1230 € HT TVA 21%
Transmission des données : forfait 180 € HT
+ divers : harnais de fixation, frais de port




e réce pteu I G PS (Global Positioning System)

OrniTrack Control Panel

GLOSENDAS

Ornitgla

Welcome, AEV_IDF

Your data transfer fee balance for the account 'aev_idf on 2021-03-31 was 722.65 Eur.

Sho 5w | devices per page Search: |

O Name $| SN Status ¢ Last GPRS data § Next GPRS data ¢ Device notes 4
=] A28 FS114957 193726 1-05-14 15:30:56 202 5:30:5
(] Ad4 FS114033 193728 | 100 05-14 15 202
()] A21 _FS114958 193729 | 18 202
(] AS57_FS114939 193733 | 100
()] A35 FS114952 193737 | 73
(] OT-10 3G 9 68
()] OT-10-3G 100

(] OT-10-3G 99
Showing 1 to 8 of 8 devices 1 Next

Name: A28 FS114957 Track lensth: [
S/N:193726. Model: OT-10-3GC, FW: 1100200120 = R,

Last data recetved by GPRS: 20 )

Next data session expected se Moussesu =

Battery status: 100% (4178mV)

Settings pending for transmission to device: ¢

Data bytes in memory before last data session: 18560 bytes

Download data (UTC yyyy-mm-dd hh:mm)
-
From [2021-050800:00 | to [2021-05-1509:08 | N ;
| Viot

[GPS+SENSORS v |




Autres capteurs associés au récepteur GPS

Magnétometre -
®
5 O

Accélérometre ?
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Autres capteurs associés au récepteur GPS

Relatively slow
circular movements
in various orientations

1500




Autres capteurs associés au récepteur GPS

A

Relatively slow
circular movements
in various orientations



Autres capteurs associés au récepteur GPS

Relatively slow
circular movements

- P N ) /\ ‘ ) ' in various orientations
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Autres capteurs associés au récepteur GPS

Name: A28-FS114957, sn: 193726, fw: 1100200120

Route'de sandrancourt

staurant I'llon d'Aristée . =
aise + S 4 Default interval: | 1 day

M (e

Graphics date range (yyyy-mm-dd) : 2021-05-05 - 2021-05-06 (1days)

Last 1 days accelerometer XY Z

L

llona de Sandancourt

T 4 21-05-05 21-05-05 21-05-05 21-05-05 21-05-05 21-05-05 21-05-06 21-05-06 21-05-06 21-05-06
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Le réce pte ur G PS (Global Positioning System)

Mouvements et déplacements €=

==> Niveau d’activités et comportement

Migration Dates - Trajet — Performances Reproduction

Distance parcourue — vitesse.
- Alternance des couveurs

Occupation de l'espace - Eclosion
- Seconde ponte

Les domaines vitaux
- Territoires de reproduction Détection d’activités
- Territoires de repos diurne
- Territoires d’alimentation
- Rassemblements
- Territoires d’hivernage

Superposition de couches

Mortalité
Contrble du comportement in situ
Rythme journalier



Analyse des données GPS

Mouvements et déplacements €=

- > Niveau d’activités et comportement

Migration Dates - Trajet — Performances Reproduction

Distance parcourue — vitesse.
- Alternance des couveurs

Occupation de i'espace - Eclosion
- Seconde ponte

Les domaines vitaux
- Territoires de reproduction Détection d’activités
- Territoires de repos diurne
- Territoires d’alimentation
- Rassemblements
- Territoires d’hivernage

Superposition de couches

Mortalité
Contrble du comportement in situ
Rythme journalier



A35 - 2020 :

Départ :
07 octobre 17h53

Arrivée :

12 octobre 20h09
2000 km en 5j 04h 16mn

-

Analyse des données GPS




GPS

V4

SIS

Analyse des donn
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Analyse des données GPS
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A35 - 2020 :

Départ :
07 octobre 17h53

Arrivée :
12 octobre 20h09
2000 km en 5j 04h 16mn

A35 -2021:

Départ :
28 février 18h46

Arrivée :
13 mars 18h06
2000 km en 13j 00h 12mn

s



Analyse des données GPS

A35 - 2020 :

Départ :
07 octobre 17h53

Arrivée :
12 octobre 20h09
2000 km en 5j 04h 16mn

A35 -2021:

Départ :
28 février 18h46

Arrivée :
13 mars 18h06
2000 km en 13j 00h 12mn

RS
e



Analyse des données GPS
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A35 - 2020 :

Départ :

07 octobre 17h53
Arrivée :

12 octobre 20h09

2000 km en 5j 04h 16mn

A35 -2021:

Départ :
28 février 18h46

- Lieu de depart et d’arrivée identiques.

Arrivée rs variables
13 mars 18h06

2000 km en 13j 00h 12mn

RS
e

L



Analyse des données GPS




Analyse des donnees GPS

Ce cq"uablef}he migre pas ensemble.
Leurs dates d’envol sont différentes.
Leurs trajets sont différents.

Leurs lieux d’hivernage sont différents




Analyse des données GPS

-y

Une analyse 3D du trajet nous permet‘de mieux apprehender certaines difficultés renconf‘rees |

> Dugicte
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Analyse des données GPS
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Analyse des données GPS
Migration - 2021 : le grand départ

- Le 3 novembre, 4 Oedicnémes équipés o . =~
de GPS, quittent le secteur d’étude. e '
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Analyse des données GPS
Migration - 2021 : le grand départ

Le 3 novembre, 4 Oedicnemes equipes

de GPS;-quittent le secteur d’étude.
; A28 | AG7 |
A28 est parti de Bus Saint Rémy (27) pres _
de Bray et Lu (95) a 17h07 f / ASS
A57 est parti de Guernes (78) a 17h11 Lol P
A55 est partide Limay (78) a 17h15 | o ' -.
A60 est parti de Flins (78) a 17h11 i 9L el T

o~

‘i
On appréciera la synchronisation de )'
I’heure de départ alors que les aiseaux  ,
sont distants de plusieurs kilometres <

0000000002 2 0 0




Analyse des données GPS
Migration - 2021 : le grand départ

& |
i : T 1
- Le 3 novembre, 4 Oedicnemes équipés : fig b
de GPS, quittent le sect?’ur d’étude. : _ | [
: \ ‘ \

S
@
@
o

/ ' A57 _'.\ ﬂ
P \ /: 3 Heures UTC

- Arrivée de la 1% étape migratoire .Ces

) @]

oiseaux suivent des chemins paralleles ! .

pour 3.d’entre eux, mais ils ne volent pas \ (o) o

| . o

ensemble. \/ » 1 &

- . A60 s’arréte a 04h06 pas loin de Toulouse :i 8
= A28 s’arréte a 6h12 pres de Toulouse ‘ - § °
2. AS5 s s’arréte a 6hl5 pres de Toullguse 3 3
- A575 arrete_a,04h31 pas loin de Ment de / | :
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nalyse des données GPS




Analyse des données GPS
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Analyse des données GPS

Mouvements et déplacements €=

==> Niveau d’activités et comportement

Migration Dates - Trajet — Performances Reproduction

Distance parcourue — vitesse.
- Alternance des couveurs

Occupation de l'espace - Eclosion
- Seconde ponte

eés domaines vitaux
- Territoires de reproduction Détection d’activités
- Territoires de repos diurne
- Territoires d’alimentation
- Rassemblements
- Territoires d’hivernage

Superposition de couches

Mortalité
Contrble du comportement in situ
Rythme journalier



Analyse des données C

Nid N° 1 : 2 adultes dont 1 couveur

' Nid N° 2 : 2 adu}!tes»dont 1 couveur§




GPS
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- Analyse des données GPS

—~+ . lesdomaines vitaux : Territoire de reproduction

Lo °
28 '1!,.‘

O oed ' N - 5 - . 2

A35/A44 - 2020



Analyse des données GPS

 de reproductior
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Analyse des données GPS

" Les domaines vitaux : Territoire de reproduction




Analyse des donnees GPS
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Analyse sonée GPS
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. Porcheville -

1 ao(it 2020
26 octobre 2020




Analyse des données GPS
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Analyse des données GPS

Découverte surprenante de ce lieu de repos diurne, les toits de l"usine
maoins 7 autres individus y sejournent aussi.

Prerre el ook

Renault Flins
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Analyse des donnée

P

s GPS

"

L3 , G W\ o /
+ X N ) \C.

- . --""n)‘p:l"”,; o 2 . ) ”‘ LAl ‘\ ) A
- 2021 :utilisation de ce site comme lieu de repos diurne est confirmé e

2021 par la présence de A44 et A60.
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- Fidélité aux sites de repos diurne.
_ - Ces sites sont toujours situés dans des
zones de tranquillité maximale : Friches

. industrielles (Toiture d’usine) — Réserve
%~ naturelle — Proximité de villages
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Analyse des données GPS




Analyse des données GPS

Les domaines vitaux : Territoire dali Fnentatlori“\:‘&;&:. 5
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- Les propriétaires sont en congés, P s el XA ) R
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Analyse des données GPS
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Analyse des données GPS

~ Les domaine:




Analyse des donnees GPS
Les «el?#nam’e‘ 1’ -‘5'- Te
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o - Au selrtd un méme couple Ies zonesd allmentatlon sont dlfferentes
« -la dlstance entre le séjour dl&rne etlelieud allmentatlon nocturne peut varier de. p1us;eurs kilometres, grande va‘rlablllte
entre les individus. . £n, Atk o NN 1«$~" :i::." ;
- Les parcelles utilisées pour |’ allmentatlon sont tres C|blees et arpentees avec mlnutle (de preference des terralns a
végétation rase (golf) - parcelles en. c‘haume Iabours grossiers ou terrams groueux). Jarrfals de parceIIes végétalisées ou en
.r;‘;.‘:—"" culture ',w\ __5\:' S i [ / » VO >
- Partage des parcelles d’ allmentatl’ﬁn nocturne avec d aw;res/cnseaux celui equ#pe’iet trahi par son GPS) est accompagne
par d’autres non équipés, observa rons confertees par l'utilisation de jumelles a vision nocturne.
- Synchronisation du départ : au gagnage (meme heure de départ vers les. parcelles d’alimentation nocturne chez des
oiseaux distants et méme trés dlstants) /f
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Analyse des données GPS
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Analyse des données GPS

Mouvements et déplacements €=

- > Niveau d’activités et comportement

Migration Dates - Trajet — Performances Reproduction

Distance parcourue — vitesse.
- Alternance des couveurs

Occupation de l'espace - Eclosion
- Seconde ponte

Les domaines vitaux
- Territoires de reproduction Détection d’activités
- Territoires de repos diurne
- Territoires d’alimentation
- Rassemblements
- Territoires d’hivernage

Superposition de couches

Mortalité
Contrble du comportement in situ
Rythme journalier



Analyse des données GPS
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Analyse des données GPS
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Analyse des données GPS
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Analyse des données GPS

Telemetrie et bio-logging
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Analyse des données complémentaires au GPS

Mouvements et déplacements €=

==> Niveau d’activités et comportement

Migration Dates - Trajet — Performances Reproduction
Distance parcourue — vitesse. T dac couveurs
Occupation de l'espace - Eclosion
_ _ =5 eCONUCTOTIE
Les domaines vitaux
- Territoires de reproduction Détection d’activités

- Territoires de repos diurne
- Territoires d’alimentation

- Rassemblements

- Territoires d’hivernage

Superposition de couches

Mortalité
Contrble du comportement in situ
Rythme journalier



Analyse des données complémentaires au GPS

Telemetrie et bio-logging
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Analyse des données complémentaires au GPS

Mouvements et déplacements €=

==> Niveau d’activités et comportement

Migration Dates - Trajet — Performances Reproduction

Distance parcourue — vitesse.
- Alternance des couveurs

Occupation de l'espace - Eclosion
- Seconde ponte

Les domaines vitaux
- Territoires de reproduction Détection d’activités
- Territoires de repos diurne
- Territoires d’alimentation
- Rassemblements
- Territoires d’hivernage

Superposition de couches

Mortalité
EonmtrGie-aurcomportement in situ
Rythme journalier



Analyse des données complémentaires au GPS

‘ ou mort ?

Statut deI0|seau vivant
.’- o ia ""’&a-‘%,& |
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Comment savoir si le signal GPS de cet oiseau correspond :
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a un oiseau au repos ?
é un oiseau qui couve ? e
J.;n oiseau inactif ? e s




Analyse des données complémentaires au GPS

Statut de l'oiseau ; vivant ou mort ?

Graphics date range (yyyy-mm-dd) : 2021-09-06 - 2021-09-14 (8days)

Le signal est plat : donc 'oiseau est mort.

Last 9 days accelerometer XY Z
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Analyse des données complémentaires au GPS

Statut de l'oiseau ; vivant ou mort ?

Graphics date range (yyyy-mm-dd) :

T —H.—,‘:
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Il est retrouve sous des lignes tres haute
Last 9 days accelerometer X Y Z tension avec lesquelles il a d{i entrer en
| collision

N2

TR

! ) -

v

Vawm =
Wi

e Ly Tl

21-09-06 21-09-07 21-09-07 21-09-0

— X




Analyse des données complémentaires au GPS

Mouvements et déplacements €=

==> Niveau d’activités et comportement

Migration Dates - Trajet — Performances Reproduction

Distance parcourue — vitesse.
- Alternance des couveurs

Occupation de l'espace - Eclosion
- Seconde ponte

Les domaines vitaux
- Territoires de reproduction Détection d’activités
- Territoires de repos diurne
- Territoires d’alimentation
- Rassemblements
- Territoires d’hivernage

Superposition de couches

!\'/!n:d-—\“-l-/\
Contrble du comportement in situ
Rythme journalier



Analyse des données complementalres au GPS
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Analyse des données complémentaires au GPS

A35
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Last 2 days accelerometer XY Z
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X, Y et Zsont plat ce qui correspond a un récepteur horizontal donc a un oiseau couché ou couveur
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Analyse des données complémentaires au GPS

A35

2,000
1,250 07:46:3#

Last 2 days accelerometer XY Z

16:41:27

1,500
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500
250

0

-250
-500
-750
-1,000

Z est relativement plat avec quelques légeres accélérations - Y présente des accélérations négatives donc vers une position

debout de l'oiseau - X présente des accélérations majoritairement sur 1 coté => Il est possible que 'oiseau soit debout et toilette
son plumage.



Analyse des données complémentaires au GPS

Last 2 days accelerometer XY Z
2,000

1,750
1,500
1,250
1,000 . | ' \ WWY
750 ‘ \—

500
.1 -‘l \ ‘“’”'NW |

19:16:39 46:28

N
[

250

0

-250
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-750
-1,000

Z présente 2 pics d’accélération qui correspondent a un envol et un atterrissage. Ensuite, 'amplitude des accélérations

correspondent a un oiseau qui marche - X présente de légeres accélérations - Y présente des accélérations positives qui indique
une inclinaison vers I'avant du récepteur. => L'oiseau cherche de la nourriture
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Quels enseignements de 'utilisation du GPS
sur Ie SUIVI 2020 - 2021 d’une populatlon d’ Oedlcneme crlard
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Ethologie de la population d'GEdicnemes criards (Burhinus oedicnemus)
en vallée de Seine-Aval : Suivis 2020 - 2021
Apports des données GPS
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