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Burhinus oedicnemus

N° 13 616*01
DEMANDE DE DEROGATION

POUR E LA CAPTURE OU L'ENLEVEMENT *
[0 vrA DESTRUCTION *
' B LA PERTURBATION INTENTIONNELLE * 7
DE SPECIMENS D'ESPECES ANIMALES PROTEGEES
* cocher la case cacspondant 4 opération faisant 1'objet de la demande
At 1 oo 20 ek o s s f & et iogeies Liberté ~ Bgalité » Fraternité

définies au 4° de V'article L 411-2 du code 'environnement portant sur des espéces de faunc et de flore sauvages protégées

Nom et l’rtnom BAUDOIN Gérard....
or Dewairiion (pow s persns sk}, ASEE. - g acpine PREFET DES YVELINES
Nom et Prénom du mandataire (Ie cas €chéant) : ............ccoommummiummsmmmmmmsiommsessssicssrssmssssmssssasisasss sos o
Adressc : N°.44........ Ru.........Route de VELANNES
Commune ... EPONE
Code postal ...78680.......
Nature des activités [Etudes, protections, conservation.des.espéces. et des milieux........

REPUBLIQUE FRANCAISE

Direction régionale et interdépartementale
de I’environnement et de I’énergie d’lle<de-France

Qualifioabion’s . ... e e R e e T i, S e s

B. QUELS SONT LES SPECIMENS CONCERNES PAR L'OPERATION

Nom scientifique Quantité Description (1) "
Nom commun Service nature, paysages ef ressources
Bl Burhinus oedicnemus 20 couples | Adultes et poussins de plus de 15 jours
Osdicnéme crard o Pole police de la nature, chasse et CITES

ARRETE PREFECTORAL n° 2020 DRIEE-IF/040

S Portant dérogation a l'interdiction de capturer, perturber intentionnellement, marquer et

C QUL ISy NN Loniton relacher sur place des spécimens d’espéces animales protégées accordée a I’Association
de Sauvegarde de I’Environnement d’Epéne (A.S.E.E.)

Prévention de dommages aux cultures
Prévention de dommages aux foréts
Prévention de dommages aux eaux
Prévention de dommages 4 la propriété
Protection de la santé publique
Protection de la sécurité publique
Motif d"intérét public majeur
Prévention de dommages 4 I"élevage Détention en petites quantités
Prévention de dommages aux pécheries Autres
Préciser I"action générale dans laquelle s”inscrit "opération, loh)ccnr les résultats attendus, la ponéc locale, régionale ou
nationale : ... Suivi. des Oedicnémes en.zone Natura.2000....
Suite sur papier libre
D QUELLES SONT LES MODALITES ET LES TECHNIQUES DE L'OPERATION

(renscigner d'une des nibriques suiy. fonction v ' operafion considereel

Sauvetage de spécimens

| Conservation des habitats
Inventaire de population

Etude écoéthologique

Etude génétique ou biométrique
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Etude scientifique autre o
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Résultats 20202 aduites (1 couple) équipés de GPS + 2 poussins bagués
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Résultats 20215 aduites équipés d es) + 1 poussin bag

i, TR TN W b X WALT V7 AR

e
.

o - \ 4, g " - o4 ) s ;‘-, “' ._ -,.“.. ';,’ o4 : v 4 4 ’ Fhest .\\'
& & s A - £l D LG “ Couple équipé de GPS
> A o A | 20 P Adulte equipe de GPS

7

quipé

i, T e
A - AL




2020¢ 2021 : 10 adultes éuipés de GPSPuBibagués




Exemple A35




Le I’éCepteur GP(&)balPositioningSystem)




Le I’éCepteur GP(&)balPositioningSystem)




Le I’éCepteur GP(&)balPositioningSystem)
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Le I’écepteur GP(&)balPositioningSystem)
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| b — OrniTrack Control Panel
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ot Ornitgla
GLOSENDAS
Welcome, AEV_IDF
Your data transfer fee balance for the account 'aev_idf on 2021-03-31 was 722.65 Eur.
Sho 5w | devices per page Search: \ i
O Name $| SN Status ¢ Last GPRS data § Next GPRS data ¢ Device notes 4
=] A28 FS114957 193726 1-05-14 15:30:56 202 5:30:5
(] Ad4 FS114033 193728 | 100 05-14 15 202
()] A21 _FS114958 193729 | 18 202
(] AS57_FS114939 193733 | 100
8] A35 _FS114952 193737 | 73
=] OT-10 3G 9 68
()] OT-10-3G 100
O OT-10-3G 99
Showing 1 to 8 of 8 devices 1 Next
Name: A28 FS114957 Track lensth: [
S/N:193726. Model: OT-10-3GC, FW: 1100200120 = R,
Last data recetved by GPRS: 20 ) N
Next data session expected te Mousseaia
Battery status: 100% (4178mV)
Settings pending for transmission to device: ¢
Data bytes in memory before last data session: 18560 bytes
Download data (UTC yyyy-mm-dd hh:mm)
-
From [2021-050800:00 | to [2021-05-1509:08 | N ;
| Viot
v | |[GPS+SENSORS v |
|
|
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Autres capteurs associés au récepteur GPS

Magnétometre-2
()

Accélérometre.?




Autres capteurs associés au récepteur GPS
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Autres capteurs associés au récepteur GPS

A

Relatively slow
circular movements
in various orientations



Autres capteurs associés au récepteur GPS

Relatively slow
circular movements
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Autres capteurs associés au récepteur GPS

Name: A28-FS114957, sn: 193726, fw: 1100200120

Route'de sandrancourt

staurant I'llon d'Aristée . =
aise + S 4 Default interval: | 1 day

M (e

Graphics date range (yyyy-mm-dd) : 2021-05-05 - 2021-05-06 (1days)

Last 1 days accelerometer XY Z

L

llona de Sandancourt
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Le récepteur GP(&)balPositioningSystem)

Mouvements et déplacementse="

Migration Dates- Trajetq Performances
Distance parcourue vitesse.

hOOdzLJr i1A2y RS f QSaLd OS
Les domaines vitaux

- Territoires de reproduction
- Territoires de repos diurne

M T—=>bA0S5I dz RQI OGADAGSE

Reproduction

- Alternance des couveurs
- Eclosion
- Seconde ponte

5SUSO0A2Y RQIF OUA QA

CSNNRAG2ANBA RQIEAYSY(GlIdGAz2Yy Mortalite

- Rassemblements
- CSNNRUIG2ANBAE RQKAGSNY!I 3S
Superposition de couches

Contréle du comportement in situ
Rythme journalier



Analyse des donnees GPS

Mouvements et déplacementse="

Migration Dates- Trajet¢ Performances
Distance parcourue vitesse.

hOOdazLir A2y RS f QSaLd OS
Les domaines vitaux

- Territoires de reproduction
- Territoires de repos diurne
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Reproduction

- Alternance des couveurs
- Eclosion
- Seconde ponte

5SUSO0A2Y RQIF OUA QA

CSNNRAG2ANBA RQIEAYSY(GlIdGAz2Yy Mortalite

- Rassemblements
- CSNNRUIG2ANBAE RQKAGSNY!I 3S
Superposition de couches

Contréle du comportement in situ
Rythme journalier



A35- 2020 :

Départ :
07 octobre 17h53
Arrivée :
12 octobre 20h09
2000 km en 5] 04h 16mn

L
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Analyse des donnees GPS




nalyse des donnees GPS

&

16:30 - 17:00
17:00 - 17:30
17:30 - 18:00
18:00 - 18:30
18:30 - 00:00
00:00 - 03:00
03:00 - 03:30
03:30 - 04:00
04:00 - 04:30
04:30 - 05:00
05:00 - 05:30
05:30 - 06:00
06:00 - 06:30
06:30 - 07:00




A35- 2020 :

Départ :
07 octobre 17h53

Arrivee :
12 octobre 20h09
2000 km en 5j 04h 16mn

A35-2021 :

Départ :
28 février 18h46

Arrivée :
13 mars 18h06
2000 km en 13j 00h 12mn

»

W

se des données GPS




Analyse des donnees GPS

A35- 2020 :

Départ :
07 octobre 17h53

Arrivée :

12 octobre 20h09
2000 km en 5j 04h 16mn

A35-2021 :

Départ :
28 février 18h46

Arrivée :

13 mars 18h06
2000 km en 13j 00h 12mn
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Analyse des donnees GPS

-/ﬂ 4 (‘fw

A35- 2020 :
Départ :

07 octobre 17h53
Arrivee :

12 octobre 20h09
2000 km en 5j 04h 16mn

4h30

obre O

A35- 2021 :
Départ : ’ ¥
28 IV P46 . [ASdz RS RSLI NI $G RQl
Arrivée : - Parcours etl‘teps de rours variables

13 mars 18h06
2000 km en 13j 00h 12mn
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Analyse des donnees GPS
Les déplacements : La migration de A44

2020 2021
Départ : 24 novembre 2020 18h13 Arrivée : 23 février 2021 23h33
Max = 80 km/h Max = 97 km/h
Vitesse

Arrivee. 01 décembre 2020 05h04 Départ: 19 février 2021 18h33



