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!ǾŜŎ ƭΩŀƛŘŜ ƛƴŎƻƴǘƻǳǊƴŀōƭŜ ŘŜ

Jean DELANNOY bagueur

9ǘƘƻƭƻƎƛŜ ŘŜ ƭŀ ǇƻǇǳƭŀǘƛƻƴ ŘϥsŘƛŎƴŝƳŜǎ ŎǊƛŀǊŘǎ όBurhinus oedicnemus) 
en vallée de Seine-Aval :  Suivis 2020 - 2021

Apports des données GPS

& Corinne DUMONT(ASEE)



Contexte règlementaire 

tǊƻƧŜǘ bŀǘƛƻƴŀƭ ŘŜ ǎǳƛǾƛ ŘŜ ƭΩhŜŘƛŎƴŝƳŜ ŎǊƛŀǊŘ
Burhinus oedicnemus



Contexte règlementaire 

tǊƻƧŜǘ [ƻŎŀƭ ŘŜ ǎǳƛǾƛ ŘŜ ƭΩhŜŘƛŎƴŝƳŜ ŎǊƛŀǊŘ
Burhinus oedicnemus



PérimètreŘΩŞǘǳŘŜ

Zone 1 : Suivi parcellaire
Suivi des nids
Baguage
GPS
Suivi parcellaire
Baguage
GPS

Zone 2 :

Zone 3 :Zone où les Oedicnèmes 
ǎƻƴǘ ǇǊŞǎŜƴǘǎ Ƴŀƛǎ ƭΩŀŎŎŝǎ 
interdit



Résultats 2020 = 2 adultes (1 couple) équipés de GPS + 2 poussins bagués

2020 :
A35
A44
A38

2020 : A25 Couple équipé de GPS
Adulte équipé de GPS
Poussin non équipé 



2021 :
A28
A31

2021 :

2020 :
A35
A44
A38

2021 :
A32
A55
A42

A602021 : A50
A57

2021 : A21

2020 : A25 Couple équipé de GPS
Adulte équipé de GPS
Poussin non équipé 

Résultats 2021 + 8 adultes équipés de GPS (dont 2 couples) + 1 poussin bagué



2020 ς2021 : 10 adultes équipés de GPS + 3 Pullibagués
Ad Ad Ad Ad

Ad Ad Ad Ad

Ad Ad Juv Juv



Exemple : A 35
: A35Différentes mesures sont prises : Poids ςAile pliée ςBec ς¢ŀǊǎŜ Χ Bague

CRBPO

Bagues Darvic

GPS / GSM Type «sac à dos»



Le récepteur GPS (Global PositioningSystem)



Le récepteur GPS (Global PositioningSystem)



Le récepteur GPS (Global PositioningSystem)

/ƻǶǘ Řǳ ǊŞŎŜǇǘŜǳǊ Υ мнол ϵ I¢ ¢±! нм҈
¢ǊŀƴǎƳƛǎǎƛƻƴ ŘŜǎ ŘƻƴƴŞŜǎ Υ ŦƻǊŦŀƛǘ  мул ϵ I¢
+ divers : harnais de fixation, frais de port 

tƻƛŘǎ Řǳ ǊŞŎŜǇǘŜǳǊ Řƻƛǘ ғ о҈ Řǳ ǇƻƛŘǎ ŘŜ ƭΩƻƛǎŜŀǳΦ
Modèle choisi =  OT-10-3G = 10g pour oiseau >300g
tƻƛŘǎ ŘΩǳƴ hŜŘƛŎƴŝƳŜ ŀŘǳƭǘŜ Υ пнлƎ Ł пфлƎ/



Le récepteur GPS (Global PositioningSystem)



Autres capteurs associés au récepteur GPS

Magnétomètre ?

Accéléromètre ?

Altimètre ?

Accéléromètre et magnétomètre

X

Y

Z



Autres capteurs associés au récepteur GPS

X

Y

Z



Autres capteurs associés au récepteur GPS

X

Y

Z



Autres capteurs associés au récepteur GPS

X

Y

Z



Autres capteurs associés au récepteur GPS
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Accéléromètre

Série1 Série2 Série3
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Magnétomètre
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Vitesse

A57

Autres capteurs associés au récepteur GPS



Mouvements et déplacements

Migration Dates - Trajet ςPerformances 
Distance parcourue ςvitesse.

bƛǾŜŀǳ ŘΩŀŎǘƛǾƛǘŞǎ Ŝǘ ŎƻƳǇƻǊǘŜƳŜƴǘ 

5ŞǘŜŎǘƛƻƴ ŘΩŀŎǘƛǾƛǘŞǎ

Le récepteur GPS (Global PositioningSystem)

Pourquoi utiliser des GPS ?

hŎŎǳǇŀǘƛƻƴ ŘŜ ƭΩŜǎǇŀŎŜ

Reproduction
- Alternance des couveurs 
- Eclosion 
- Seconde ponte

Mortalité 
Contrôle du comportement in situ
Rythme journalier 

Les domaines vitaux

Superposition de couches

- Territoires de reproduction 
- Territoires de repos diurne
-¢ŜǊǊƛǘƻƛǊŜǎ ŘΩŀƭƛƳŜƴǘŀǘƛƻƴ  
- Rassemblements
-¢ŜǊǊƛǘƻƛǊŜǎ ŘΩƘƛǾŜǊƴŀƎŜ



Mouvements et déplacements

Migration Dates - Trajet ςPerformances 
Distance parcourue ςvitesse.

bƛǾŜŀǳ ŘΩŀŎǘƛǾƛǘŞǎ Ŝǘ ŎƻƳǇƻǊǘŜƳŜƴǘ 

5ŞǘŜŎǘƛƻƴ ŘΩŀŎǘƛǾƛǘŞǎ

hŎŎǳǇŀǘƛƻƴ ŘŜ ƭΩŜǎǇŀŎŜ

Reproduction
- Alternance des couveurs 
- Eclosion 
- Seconde ponte

Mortalité 
Contrôle du comportement in situ
Rythme journalier 

Les domaines vitaux

Superposition de couches

- Territoires de reproduction 
- Territoires de repos diurne
-¢ŜǊǊƛǘƻƛǊŜǎ ŘΩŀƭƛƳŜƴǘŀǘƛƻƴ  
- Rassemblements
-¢ŜǊǊƛǘƻƛǊŜǎ ŘΩƘƛǾŜǊƴŀƎŜ

Les déplacements : La migration

Analyse des données GPS



Les déplacements : La migration de A35

A35 - 2020 :
Départ :

07 octobre 17h53

Arrivée :
12 octobre 20h09

2000 km en 5j 04h 16mn

Analyse des données GPS



Horaires
Altitude maximale Vitesse maximale
2500 m 124 km/h

Analyse des données GPS

A35 - 2020 :

Les déplacements : La migration de A35



A35 - 2020 :
Départ :

07 octobre 17h53

Arrivée :
12 octobre 20h09

2000 km en 5j 04h 16mn

A35 - 2021 :
Départ :

28 février 18h46

Arrivée :
13 mars 18h06

2000 km en 13j 00h 12mn

Analyse des données GPS
Les déplacements : La migration de A35



A35 - 2020 :
Départ :

07 octobre 17h53

Arrivée :
12 octobre 20h09

2000 km en 5j 04h 16mn

A35 - 2021 :
Départ :

11 octobre 18h00

Arrivée :
21 octobre 04h30

2288 km en 9j 10h 30mn

Analyse des données GPS

A35 - 2021 :
Départ :

28 février 18h46

Arrivée :
13 mars 18h06

2000 km en 13j 00h 12mn

Les déplacements : La migration de A35



A35 - 2020 :
Départ :

07 octobre 17h53

Arrivée :
12 octobre 20h09

2000 km en 5j 04h 16mn

A35 - 2021 :
Départ :

11 octobre 18h00

Arrivée :
21 octobre 04h30

2288 km en 9j 10h 30mn

Analyse des données GPS

A35 - 2021 :
Départ :

28 février 18h46

Arrivée :
13 mars 18h06

2000 km en 13j 00h 12mn

- [ƛŜǳ ŘŜ ŘŞǇŀǊǘ Ŝǘ ŘΩŀǊǊƛǾŞŜ ƛŘŜƴǘƛǉǳŜǎΦ
- Parcours et temps de parcours variables

Les déplacements : La migration de A35



Départ : 24 novembre 2020 18h13

Arrivée: 01 décembre 2020 05h04

Max = 80 km/h

Départ: 19 février 2021 18h33

Arrivée : 23 février 2021 23h33

Vitesse

Max = 97 km/h

2020

Analyse des données GPS

2021

Les déplacements : La migration de A44


